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1 Bezpelnostn2 pokyny
1.1 PSedpi sy

PSi mont &gi, uvg&dnNn2 do provozu, certifikaci a %drgbn elektr
Evropsk®ho spolelenstrw8sl| &dejr®csehnamNB8rie¢ 2 c komiondwedu.vgech dop

Evropsk® pSedpi sy

2006/42/ES SmNDrnice ES o strojn2ch zaS$2zen2ch
2014/30/ES SmNRNDrnice ES o elektromagnetick® kompatibi
2014/35/ES SmRNDrnice ES o n2zk®m napht?2

Profesn2 pSedpisy (UVV)

DGUV Vorschrift 3 (BGV Al) Zasady prevence

DGUV Vorschrift 3 (BGV A3) Elektrick8 zaS$S2zen2 a provozn? prostSedky
DGUV Vorschrift 52 (BGV D6) JeS8hby

DGUV Vorschrift 54 (BGV D8) Kl adkostroje, zdvihac?2 a tagn§ zaS2zen?
DGUV Regel 100-500 (BGR 500) Provozovg8n2 pracovn2ch prostSedkT

DGUV Grundsatz 309-001 (BGG 905) Z§sady pro zkougen? jeS8§bT

Harmonizované normy

LSN EN | SO 12100:201(Bezpelnost strojn2ch zaS2zen?

LSN EN -2:2006321:2009 J e S § Wnatky, kladkostroje a zdvihové jednotky se strojnim pohonem

L SN BI18-7:2002+A1:2008 FetNDzy pro Y% ely zdvihgn2, t$2da jakosti
LSN EN | S:20083 8 49 Bezpel nostn?2 | §st i-zésady@okanstiulkcih syst ®mT
LSN EN -4:200@8 4 Tol i v® el ek imernovtkl®ajesavlasmgste

L SN BO834-5:2001+A1:2007 StupnhD ochrany krytem tolivich elektrickT
LSN EN -4:0000 4 Elektrick§ zaS2zen? strojT; Vgeobecn® pog
LSN EN -3D20084 Elektrick® vybaven2 strojT; Pogadavky pro
LSN EN 60529: 1991+ A1:St u poohfany krytem (IP kéd)

LSN EN 4:00974A41:2011 Sp2nac?2 a S$2dic? pS2stroje n2zk®ho napht?
LSN EN -6-2:20050 El ektromagnetick8 kompatibilita (EMC),; Od
L SN EIR00-6-3:2007+A1:2011 El ektromagnetick8 kompatibilita (EMC); Pr
LSN EN -6-4:20078A1:2011 Elektromagnetick& kompatibilita (EMC); Emise -Pr Tmy sl ov® prost Sed?
LSN EN 48:2003% 9 Zhot ov ov § n Strukiuovanidofjsah a prezentace

Normy a technické specifikace

FEM 9.511:1986 S®riov§ zdvihac?2 zaS2zen?; podkl ady pro v
FEM 9.683:1995 Vibnr zdvihovich a pojezdovich motorT

FEM 9.751:1998 Mechanicky poh&dwWinac®ria¥%zen2, bezpelnog
FEM 9.755:1993 Opat Sen2 pro dosagen? bezpeln®ho provozu

VpS2padhN nedodrgen?2 tRNchto bezpelnostn2ch pSedpisT a provozn

ViinTch zem2ch dodr gu$eckpipSysl ugn® ng§rodn?
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1.2 Poug2vs§n2 elektricklch Sseulddzsowrilcehn2km adkostroj T v
1.2.1 Provedeni podle DGUV V54 (BGV D8)

Vsouladusurl en2m se el ektrick® SetNzov® kladkostroje poug2vaj?2 pr
poj ezd b poendgn (s

JakTkoliv jinl zpTsob poudppotuduileepomadda 8k adiyppdugiezt2vvirobec
riziko ponese s8m ugivatel.

PSed instalac? kladkostroje do agres2vn2ho prostSed? je nezby:
MTgeT t proto potSeba pojnghomatendlkt er ® soul §stky z

Elektrickl SetNDzovli kladkostroj sm2 obsluhovat vihradnh osoby
navod amithotrvalekdi spozi ci . NeuvgdhDjteserekt diochroSezDzdSk viel,b adleg se
obsl uhy nesezn provdznin fadkoddencapdivrdsto podpisemvkt omu ur | en®m pol 2| ku na zac
tohoto navodu.

Modern2 konstrukce elektricklch Set Nz oivti2c hb & paed kno
hospodarny provoz.

Bezpelnostn2 kluzn8 sp
bez zat2gen? spojky. B
bSemeno.

a se nach8z2 mimo dr §hu
ng s2la pTsob2 na pSevod

PSeuweden2m kladkostroje do provozu se pSesviDd]|te
provedeny, zda elektrick® veden?2 nen? pogkozen® a
Provozovatel je povinen zajilscthi tp rsvpkrT8 venlTe kvtirpiocl ke h
kl adkostroje, aby bezpelnhD vydrgely pTsoben2 dyna

Kl adkostro]j |l ze provozovat jedinhD tehdy, jestlige
mTge pSm XdaYidi®u bezpel nD vyj2d§gdnt vlkiadkesmoje. v8hou p
Nedodr §gen2 t ohot ozablgkovandbwkn rand?k ovseeddeo jki , pogkod?2 se

kladkostroje.

Pr§ce na elektrick®m SethDzov®m kiyagkolse m®j és onwy o(u
odborni pracovnici)po vypnut?2 a wuzamlen?2 hlavn2ho vyp2nale

b B

PovRSen

2 odborjngoprasoynzckter® maj2 pot Sebn® odoarun @ azn g |§KsTt, i
zvedac2ch a tagnich za$2zen? nep62pe8§hTma psavomatmii pSsedpn§
pr8ce, smBDrnicemi a vgeloyetcenddhuizkhyg,v and mnolpowavpasoudit stav na\
zaS2zen?2 nabedjisg&bbPezpel nost i pr 8ce.

Do revizn?2 knihy jeS8§bu se mus?2 prov®st z§znam o proveden? op
spojce).

Provozninavods | o uzy&j ikgt Dn2? bezpekll m@ kprs§ae jrean.a Jse t Seba dodrgo
pokyny. Tyto bezpelnostn2pPokygdly cetmuzsF |bil tpphIn®&mT Vs e

Navod musi byt neustale kompletniavnez 8vadn®m a | iteln®m stavu.
NepSeb2r§me odpovhDdnost za §g8§dn® gkody a provozn2 poruc

gpatnim zach8zen2m

sv®vol nT mi pahonBédmasysiémuv

nevhodnT m zpvihactho meghanismu

chybami obsluhy

nedodr gov8n2m provozn2ho n8vodu

= =4 -8 —a 9
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122 Dal g2 pogadavky pSi pvieg@Bewein2 podle DGUV

El ektrick® SethNpov®ekleadkasSBovojsev2 brzdami a polovWMl7n2 nosn
(BGV C1).

ZamNstnanci jsou sezn8meni se zaé?t@iéarirﬁorm’ovénieohniek
onebezpel 2ch vypldvwagrc 2tcihc tet vir B&\BC1)).MosT se {imDpBdiéyhout
provozn2 n8§vody dodan® se zaS2zenz2m.

1.3 Zakazy
! Doprava osob jakTimkoliv zpTsobem je pS$S2snhD zakt
T Krokovac?2 regim je zak8z8n!
1 Provozn?2 naj2§gdnNn2 na kluznou spojku (koncovl b
1 Pobyt osob pod bSemenem je zak&z§n.

Viji mkou jsou el ektri ck@®@prBvedeflpalle ®GWIVE7dBGY €1)!Ir 0 e

un vhDtgAedh pSejmman ojeizaké®@anb Semeno
§n2 bSemen gikmim tahem nebo vlielen2 bSemen
hg§vgn2 bSemen je zak§z8§no.

8§n2 po k |podiiakemneszdkézano.s
Pohybovg&n2 pojezdem tahem za oplSagadiDnelge 7 sbuov
Poug2vgn2vgzesStnPzunekbo omot 8v&n2 bSemen je zak8z§tr
Je zakézan provoz kladkostrojesv Nt g2 d®| kou SetNzu, neg jaks§ je

=A =8 =4 -8 -8 -89
N
<
D
o

f Uveden? SetNzov®ho kladkostroje do provozu pSed
1 Provg§dnNn2 oprav bez odborniTch znalost?2 je zak§z
T PSekrolen?2 pS2pustn® doby zapnut? je zak§z§no.
T Poug2vs8§n2 kladkostroje pzakdazanppr gen2 term2nu revi
14 NaS2zen?z
1 SbSemenem se sm? pohybovat teprve
vobl asti nebezpel?2 se nenach8z2 §g8dn8§ osoba (PS:
T BSemeno je tSeba pSed zdvi h8&n? mvykladkostmjyi t kol mo
T SmDry pohybu jsou vyznaleny symboly na tlal2tko
T Nosnl SethDz neveNte pSes hrany.
T Kl adni ci nespougthNjte dolT ag do provRgen2 Setn
1T U SethNzovich kladkostrojT ve gplhav® poloece Pet
v trvale napnutém stavu.
1 PSi poauggriets?i vvn 2 rii kgnzukugets Syeotcem.
T PSi transportu ghavich tekutT ch h moitkonauujeos vygobagr. b
T Opravy provsg8dnjte p oypauym aza jzin@t Brstm WIND@vnxm vyp:
zavbDgen®ho bSemene.
T Po stisknut?2 tlal2tka nouzov®ho zastaven? (bezp
odstranit pS2linu Teprve pak | ze tlal2tko uvol
Person§l obsluhy mus2 zav egemesn gb?S emmoegnnao wv grdyyc hzl dovs

t Seba nejdS$S2ve napnout provRgen® v§zac? prostSe
17 PSi provozu zvedacahnzme[;eg'ninsmueyahejte do vst
vhodn8 bezpelnostn? opat Sen?z.

1 El ektrick® Setelfspsu® eldleamdluo sitob®ju z ap nutozk od rn|2e-rtye |
20°Cag +40AC
PSi vygg2ch okoln2ch teplot&ch je tSeba dobu za

9 Druh kryti u standardniho provedeni je IP 55.

Motory jsou provedenyvt $2 dND t ep&iFn® odol no

1T Vigka instammme O 1000

> B> BPBD

=

~
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15 Zjevn® gkody

Budou-l i pSi obsluze nebo kontrole elektrick®ho Set!
tyto elektrick® SetRDzov® plovoaudkostroje okamgithn vy

OpNtovn® uveden? stroje do provozu je pS2pustn® t

PSi prasknut2 nosn®ho prvku mus?2 provozovatel el e
uvedenim stroje do provozu nechat zkontrolovat znalcem.

>P

1.6 ZvIl 8gtnosti pSi proveden?2 a nasazen? elektricklich SetRzovl

161 Z&8kazy a naS2zen?

9 zbytelnil pobyt pod bSemenem (A19, DGUV V17

1 Ohrogen2 osob (AA19, 26, DGUV V17 (BGV C1)

f UvedeniSet Dzov®ho kladkostroje do provozu pSe
DGUV V17 (BGV C1))

! Pougit2 nouzovlich koncovich sp2nalT jako provoz
(BGV C1))

162 PSesun bSemen

Je t Seba ndsedujicov at

1 SbSemenem se sm2 pohybovat teprve tehdy, kdyg |j
9 BSemepahybu nesm2 ohrozit g8§dn® osoby.
1 T §s

Mezi pevnimi a pohyblivimi | tmi mus2 Dblt dost
1 Mezi vel2nem a pohybovanT mi NgdoOmMin Smds 2 nBT spwi 2
zved8n2 a spoudgthDn2 prov§8§dNDt prostSednictv2m si
T Provozovat el mus?2 zajistit, aby byl el ektrickT

163 Pobyt osob pod uvs&zanim bSemenem
Podel ektrickimi SetDew&damil k|l mY&kmesntaemjrielso bez nnh

osoby, pokud je bSemeno nebo | e hmonnhdevhéiplochyp pokud tB meoi
podm2nka na sc®nh.

1.64 Druhy bSemen

UnTgkovieheskopicklch zavhDgenTch reflektorT je mo
jeden elektrickl SetRzovl kladkostroj. Mus2 blt d
NRkoli k osvDtlovac?2ch pSZStrujﬂjpeenpuyagajeIEkt-'ré
strojvi ednom spoleln®m tNDgigti. Mus?2 blt zajigtDna s
Na jeden tylovl zavRDgenl reflektor | ze zavRDsit nkl

maximaln? zat2 gen? elektrick®ho SethRzov®ho kladkostr:
zat2gen2 na zavhDgen®m reflektoru.

> B bbb P

Pokud by se mNhDly ve vijimelnlch pS2padech upevnit
prost Sedky, mpaldaplaatkyy .stej n®
165 UpevnhNn2?2 osvhRDtlovac2ch pS2strojT na elektrick® SethRDzov® Kkl

OsvNDtlovac? pS2stroje a pS?2slugn® konstrukce se s
sundavatpouzezpr acovn2ch pl dgeiznpendenbo hj iprelvenh ch pl och.

>




LIFTKET

1.7 Nahradni dily

Je tSeba poug?2vat pouze origin8ln? upevRovac2 a n8hradn?
Pouze za tyto d2ly se pSeb2r8 z8ruka. Zal kedpS2kteg@®nstm
odpovRDdnost vIirobce vyloul ena

2 Technickl pSehl ed

21 Mognosti kombinac?2 komponent

Jednoduchl stavebnicovi syst®m umogRuje-nehadu®ocalSmdPMawd ® pklo
ekt

stacionarni,sk ol el kovi m nebo el ri orklizom Tpmoij evz dyekra mai izndsvti ahlua c i

elektricky pojezd

zZ8v

z § v Djednim otvorem
(MB)

z § v Djednim otvorem
(standard)

ru | +#paéstrkovy
pojezd

z8vDs
(standard)

hg§kovli z8§v

zdvihaci mechanismus

deska spodniho
veden? Set

kladnice
vak na Set
hak
omezoval z—d-v
z8vNDsnl oviad
sbezpel nostn?

Obr. 1: Mognosti kombi nac?2 komponent

P$i pougit2z ¢gplhav®ho kladkostroje venku chra
PSed pougdgit2zm venku zkontrolujte otvor pro od

S

d
?

2|
k n



LIFTKET

2.2 Mont 8gn2 polohy
Elektrick® SethRzov® khardk®IlsnZ opel d ze @pojusggRoagplvhavi kl adkostrc

Dodateln® pSedhNl §n2 je mogn®. D21y potSebn® pro pSestavbu obj

Obr.22. Elektrickl SenBrm@lnkl pdkosgserajjako gplhavli kladkostroj
Pozor! Bude-l i el ektrickl SetnDzovl kladkostroj nasazet
udr govat vb2haj2c#valénapnytdmstava.j 2 c2 Set NDzy v
Nedbani tohoto pokynuvedekhr oma éBbhfNzu ve vedepdgKerBme a
mechani smu a SetRhDzu.
2.3 VysviDtlen2 typov®ho oznal en?2

Provedeni STAGEKET SK030/22 typ500/1 i 8

rychlost zdvihu [m/min]

polet nosnifch SetnNzT

nosnost [kg]

Technické Gdajejsouvs oul adu se smRrnic?2 pro strojok wmeSrttzaciz RDi0I6A Be2n & S
k elektrickému kladkostroji.

10
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2.4 fez kladkostrojem

L2sl|l olOznal en?

t Dl eso

v2ko pSevodovky
kryt brzdy

krytp Sevodovky

brzda

modul spojky

hnac?2 pastorkovs§

tNDleso rotoru

O|lo(N[lo|la|dh|wW[IN|F

stator
vistupnz2SentSFzdoeviT ny

[any
o

Obr.3: Ffez kladkostrojem

11
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25 UspoSs&m@&sar®ho SetNzu

Pozor! Poug2vejte pouze origingln2 SethNDzy od virob
zat2gen? a dlouhou givotnost.

jednoSetNDzov® proveden? dvouSetNDzov® provec

SetNzov®

kol o
vlistupn?2 hS2zdel e

honiveden2 SetNzu

spodn? veden2? Set

vak na SetDnz

I ——omezoval zdvihu
(koncovy doraz)

hak

rozphDra Seth

kladnice

Obr.4: UspoS$S8§dg&n2 nosn®ho SetNDzu

3 Mont §¢

Mont 8§39 mus? bisoulagusp $edplatrgmiviesk® republice povhRSenimi odbornir

3.1 Mechanick8 mont §¢g
3.1.1 Hak

H8k se poudg2vs§ na zvedS§nprovdéhesperda 2kl adblsnd tnr Sjed M zwe m.

ﬁ prygovl tlumil n8razT
snavul kani zovanou odl o N rygovi tlumil
_ P L;;j;/ PrYe
/ g r o u k&covaeu hlavou
zavitovy kolik ] —, S pojistnou matici
L de— vty @M e =™
Y e (R (G

plastovy ochranny kryt n
t Dl eso

[ (({ nosny hak kompletni
nosny hak kompletni , (vlietnn axi®Bln
(vietnnD axi &8l nz2ho logi s :

Hg8ky pro SetnhDzy Hg&ky pro Sethzy
5x15, 5,2x15 a P 5,4x15 7%22,7,2%x21, P7,4%x21,1, 10x28 a 10,5x28,2

Obr. 5: Konstrukce haku

12



LIFTKET

PSi provs§dnNn2 %drgby nezapomeRte zkontrolovat stav h&8ku (opo
stranh h8ku), prygov®ho tlumile n8razT, axi 8l n2ho |l ogiska, p
sbezpel nost kélikem|Vopsemadhn pot Seby je tSeba olistit axi&lnz 1o0g
5x15mm,52x15mm a P 5, 4115 je tSeba nav2c zkpSitpadbvapopbabeovivy

PSi mont&gi h&8kT je tSebahdmmeng3l gduopudbov¥thhuspbpTac?

Max. nosnost [kg] Vel i kost gr dPol et Utahovaci moment [Nm]
H&§k pro Smm Nz 5115 [500 - - -
Hg&k pro Semndz 5, 271 119500 - - -
H&k pro SetnNz P 5, 41500 - - -
H8§k pro SetnNz 7122 11000 M10x40 DIN 912 2 35
HékproSet Nz 7,21 21 mm |1250 M10x40 DIN 912 2 35
H8§k pro SetnNz P7, 471 11250 M10x40 DIN 912 2 35
H8k pro SetnNz 107 28 |2500 M12x60 DIN 912 2 50
H8k pro SetnNz 10, 57 12500 M12x60 DIN 912 2 50

Tabulka 1: Utahovaci momentygr oubovich spoj T

3.1.2 kladnice

Kl adnice se poug2v§ na zvepdSovethSemmesne H#VAm&kososojmm Set Nzy.

prygovi tlumi/]

Set NzovikolmSech

t Dl esoO

radi 81 n2 kul-i+tke

g r o u k&covasu hlavou
kompletni

S pojistnymi maticemi a
ozubenTmi podl

nosny hak kompletni
(vlietnn axi 8l n2t
héakové matice)

Obr. 6: Konstrukce kladnice

provg8dhDn2 Ydr gby SebkoAtreokdgaenssavmegkuznal k
stranhD h8ku), prygov® n8razT, axi 8l n2ho |l ogiska, p
sbezpel nost rkélikem|] epem

PSi mont&gi klad8stedug2tcbebaudbhovac2ch momentT groubovich

Max. nosnost [kg] Vel i kost grdPol et Utahovaci moment [Nm]

dol e/ nldol e/ nahoSe
Kl adnice prmmSet Dz 91000 M6x40 DIN 912 2/1 10/6
Kl adnice promnSet Dz 41000 M6x40 DIN 912 2/1 10/6
Kladnice pro Set Dz 72000 M8x50 DIN 912 2/1 20/10
Kladnice pro Set Dz 12500 M8x50 DIN 912 2/1 20/10
Kladnice pro Setnz 5000 M10x70 DIN 912 2/1 35/20
Kladnice pro Setnz 5000 M10x70 DIN 912 2/1 35/20

Tabulka 2: Ut ahovac?2 momenty groubovich spojT

13



LIFTKET

elektrick® SetnNDzov® kladkostroje

3.1.3 Stacion8r n?2

3.1.3.1Z § v N etvosem

neg

upev

j i n®
se

kl adkostroje

ugzvat

Pozor!

pro tandemovl pojezd se mus? nac

z8vDhDsu

Otvor

o
<
@

>

o

N
o
-

o

v
>
X~

—
w

c

N

o

S

[SIN)
—
eg

g

> g

e.ly

SR

S5 ®©

y

)
cg

>
w >

N O

X
— O

c o

© —
T o

o o
oo
Q)
w
—

c

o
=

z8vDs

otvor pro tandemovy pojezd

lepy

na Set|

vaku

strana

Z § wilsems

Obr. 7:
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3.1.3.2Z § v D gdném otvorem

Pozor! Je zak8z8no poug2vat jin® negzaki§giEm®l z%|j mPa"
grouby ke spojovs8n2 kladkostroje se z8vDNDsy.
Symbol héku pro provozsj ed n2 m SetDzem, pS2p. symbol k1l ac
mus?2 nach8zet pro pS2slugn® proveden? na str.

Mont 8§ Dodanyz § vijsedn2 m otvorem upevnDte mezi n8litky
|l epT. Lepy opatSete podlogkou a zajisthDte z§"
Ot o| en2 m jedhimidteorem e 180° se provede instalace pro provozsj ed n2 m Set
pS2p. se dvhDma SetBhDzy.
Toplat 2 jak pro standargednpmoveden®&mz§vBEKujedaimr
otvorem.

jednoSetNDzov® proveden? dvouSetRNzov® proveden?

Obr. 8:

z § v Njsdnim otvorem z § v Njednim otvorem
/ kratka strana / dlouha strana

symbol pro kladnici

symbol pro hak

Il vak na SetDnDz vak na Setnhz

hak kladnice

Z § \jeldrém advorem

15
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3133Z8vNDES8kovim z8§vNsem

Pozor! Je zak8z8no poug2vat jin® neg origingln2 wup
poug2vat Jgrouby
ke spojov8n2 kladkostroje se z8vDsy.
Symbol haku proprovozsj edn2 m Set Dzem, pS2p. symbal Sét
se mus?2 nach8zet pro pS2slugn® proveden? na
Mont §g Dodanl h&kovl z&vhDs upevnDte mezi n§litky &
opat Sete podlogkou a zajistRDte z8vlalkou.
Otolen2zm h8kov®ho ppvede Mstalaceqro prévozsj edn2 m Set Nz
dviDma SetBhDzy.
jednoSetNDzov® proveden? dvouSetNDzov® proveden?

hgs§kovi z8&vDs
dlouha strana

hg§kovi z8vDs
/ kratka strana

symbol pro hak symbol pro kladnici

- vak na Setnz vak na SetDnz

hak

kladnice

Obr.9: Z&§wWwm@Bkow T m z8vNhDsem
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314 OdvzdugnhNn2z pSevodovky

mont §Jel ¢jeov Se bas tplod mpdmadrttovat
podtl aku/ pSetl aku ve skS2zni

Po dokon| en?
kzamezen?2

PSi pougit2 ve venkovn2m prostSed?,
kladkostroj, vysoké vihkosti vzduchuavp S2 padhD vel mi vel kT
vhDj2Sov® moddparkyl iISeevodbuekmbaoj pSvpadh
plochTmi podl ogkami

Pozor!

plnici olejova zatka

vhDj23Sovs podlo

Obr. 10: Plnici olejova zatka

315 vak na Setnhz
zda

vaku

DTl edg PSed mont§g2 zkontrolujte,

RozmNDry ®Rapachazjusoau uvedeny na na

g

3

tkPn cwlvd gnt @ ok @z e
zT volnD do vaku
dazdvihdé a neche
NDn2z vaku na

i
t

=]

t
T
n
I

e

]t

- X 0O
O >SS < 3>

§
m
t
u

Po
pry
St

Kon

— 0 Q

Se
8§r a
pro
apln

PSekrem? maxi m8ln2 nosnosti nen?

3151Mont §9 pS2drgnich plechT

| ep po—sz—t—h

groudi sst an|l n2 mi—pouzdr S

a pojistnou matici

na zavhDgen?

h v
A=Y

pS2dr gn®

| e ¢
€€

n
Sa

g r o upojistsou matici

Obr.11: Mont §¢g pS2drgn®ho plechu

1. Namontujte pS?3ckmpem® nml galvygse n?

pouzdry podle obrazku:

pojezdu

pSevodovky

pSi

elektrick®ho

bezpodm2nel|l nhD d
(na hornz s

mo b
ch tey
nahoSe

pod /grwiupwest mpirm @l awnem.

j e dwed K yn &S e$ et
SetDz.

$otmez
na Se
jte Se

SethNz.

dovol eno!

Set Nzo

Pozor: PS2drgn® plechy nahrazuj?2 madled@kyt ria kl@hpu Srea Nzaw@hen 2
2.Lep na zavBgen? pojezdu pSipevnhDte z§&vl al kami

3.PS2drgn® plechy pSipevnhDte grouby se samojistni mi mati cemi
4 Matice ut&8hnhDte tak, aby grouby pevnhD drgely. Mezi pS2drgnli
Pozor: Samojistn® matice je tSeba vymhDnit tehdy, kdyg pSi opa

budou grouby pevnBD dr get.

17
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3152ZavhNgen? vaku na Setnhz

Obr.12: ZavhDgen2 vaku na SetDz

1. NasaNte drgSkyNDrvakdo onavorT pS2drgnich plechT. Oka pSitom oto
pS2drgn®ho plechu otolte zase zpDt. ] B
2.ZasuRte drg8ky vaku na SetRDz ag na doraz pS2drgnlch plechT.

3153Vak na SethNDz ve gplhav® poloze

1. PSi pougit?2 elektrick®ho SetRDzov®ho kladkostroje ve gpl hav®
popsanov b o d311.5.1.

2. ZavhDstrea va&kt Nz BbEA e bodu

3. Koncovi doraz (omezoval etvpBey) kament GptB®zoca HDogte do vak
Pozor:f et Dz muwspr d etg®ed desky spodn2ho veden2 SetRzu.

Obr.13: deska spodn2ho veden2? SetBDzu

4. StisknhDte tlal?2tko

6 a nechejte SethDz vjet motoric
5. Kontrolujte stav na u

na Sethz.

18



LIFTKET

316 Zal ogenz2u SjeedzaSet Dzov®ho

proveden?

d-8, dékedt Nz ov ®h «

zasunujte

strarjr.].
m@et kbE8KKruna

t ka

dr 8t (speci 8l n2

ovac?

n8stroj)

do Kk
nechejte

dr 8§t u

(ti p o kiaglkostropE

j g2
¢pid
al 2

ni
t
I

ot
z
t

-2 E

p
e§
t2

c@ S

I

n8razT

T tlumil

pryga.vli

SetNzu nasuRte

T konec

vyj et

h §k

stranhD mrmv@hoviebocaoBeeNBet DEst al

aby na

t ak,

p
S
m
7. UpevnDte

T kIl a

n8razT
gpl havl

t1umil

a (p8h r Frim&kje & 2p Se

v
j ako

0
)

g
2

y
n
t

dodanT pr
(omedokahcedv iSet
SetNDzu pSi poug

nasuRte

Set Nzu
dor az
konce

konec
koncovl

poloze a do vzdalenosti0,5m o d

na 396t Nz

kapitoly

2 vak podl e
Set DDz

8. Namontujte
9. Nechejte

dabSeanamagt e.

t o

vietcseam®od®hoB

t Seba

SetNzu
zakl §dat

S§dn®
motoru zvedanim pomoci zdvihaciho mechanismu

zauzlovani.

nechat

dodatel ni

e

vaku |
0

v e

ul ogen?

Pr o

h

ane

Obr. 14-C

B

Obr. 14

A

Obr. 14-

Obr. 14-E

Obr. 14-D

jednoSetNzov®ho

proveden?

u

SetNzu

Zal ogen?

Obr. 14:
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proveden?

z § k kapitdle 3.160

pouzdr a

dvouSetNzov®ho
do

u
vijet

SetNzu

Set Nz
zatahovac?2ho

LIFTKET
317 Zal ogen?

1. Nechejte

2. Pomoc?

T Sez
| | §n

Vv

gov®ho
kl adkostroje

posl edn?

vl st
1z5kr aSt e Se
pr
do k§z2
rukount ProRomevokbd
dv a

spodnElact 8 adnz 3@
pSek

Sethzy
t Dl eso

16)
me z i
a
Obr. 15-C
Obr. 15-F

k | aldadkiostréje a
dv Dma
jednou
ag
n
nen?2

obr .
zEBt ky
Set Nz

me z i
na
Set Nz

rozpDiDry

ge
namagt e.

25

AN

p o eBla&5-@ bnmo8gznksu,
1
upevnDte

d2 1| u
pSidrgte
dobSe

k|l aynagenizaveNCedpbdl Baobhl ed 8
ot v)Y.T Rmbpas urbut 2

kl adni ce
Obr. 15-B
Obr. 15-E

negrmdn®nmt pd2padh mezi

roucehnl moNetngg
(1
U

SetNzu
zkont r orbuggnit e,

nesma2
tvaru
pol oze

e
grouby

4

S
cel ® d®Il ce

e
] n
uvniotv@u. vVt ®t o

do

z

n
k
e
4
v
t
veden?

et
Se
8§ |
Se
jednou
po

w a0

rozpNru
dvou
Jegtn

sedi.
5. Spodn?

Pozor!

3. Povolte
4, Konec
.FfetnNz
Obr. 15-A

Obr. 15-D

6.
7

proveden?

dvouSetNDzov®ho

u

SetNzu

Zal ogen?

Obr. 15:
20



LIFTKET

318 Vi mDna SetNzu, spodn2ho a horn2ho veden2 SetDhDzu

Pozor! PSi vimnRnnNn SetNzu se mus?2 vymRnit t®§ spodn

Obr.16: Vi mNDna SetNzu, spodn2ho a horn2ho veden2?2 SetDNzu

<

D

1. Nechejte vyjet opotSebovanl SetnDz.

2. Povolte upevRovac2 grouby (1).

3. VyjmhRte spodn2 veden2 Sethzu (2).

4. Horn?2 veden? SetPomoEc3) gvyubalvB&uven

5. VIogte nov® horn?2 veden? SetRDzu a nasuRte ot&§len2m kolem S¢
6. ZasuRte a pSigroubujte spodn?2 veden2 SetNDzu. Zalogte novl
dvouSetNzov®ho proveden?2.

319 Omezoval zdvi hu

PSiel h§n2 koncov®ho sp2nale sloug?2 jako nouzov§g st
zdvihu je nouzov8 stopka a se nesm2 poug2vat perm

Pokud m§& koncovl doraz navul kanizovanou podlogku,
tNesa el ektrick®ho SetPDzov®ho k|l adkostroje.

PSi pougit?2 elektrick®ho SetNDzov®ho kladkostrogne
pSed konec SetDzu.

3.2 Elektrické zapojeni

Elektrické zapojeni kladkostroje musi byt realizovano v souladusp $2 s | ugn T mi n8§rodn2zm
dokonlen? instalace mus2 bilt proveden3:2008vize dl e
Detaily ovlI8§d8n2 jsou zn8zornhBny na sch®matu zapo
kladkostroje odpovidda k't u81 nND pl atn® ne2:200B. LSN EN 60204

321 PSi p o jekktrickélsiti

PS2pojn® s2Sov® vedeSrer unguesn?2 nj 2vtg ewyhprpo U tT svyp2nal en
5.3 LSN EJN26DPQOD&. Za instalaci tohoobowtelvyp2nal e je

Prg§ce na el ekt
nebo opravgSsk
ne¥umysl n®mu op

oinstalaci smRj2 prov8§dNt pouze vy
ch prac?2 je nutno zaS2zen? nejdS2vy
tovn®mu zapnut 2.
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Pojistky (zpoydpn®yfg3iovdiodProud) pSed hlavn2m
380-415V /50 Hz 440 - 480 V / 60 Hz Ji gtnDn? Ss2Sovl kal
L
2
max. P [kW] I1TA] max. P [kW] I[A] [A] A [mm?] max.[m]
63G2 0,7 1,6 0,84 1,6 6 1,5 220
63G4 0,37 11 0,44 11 6 15 220
71G2 11 2,4 1,3 2,4 6 15 220
71G4 0,75 1,9 0,9 1,9 6 15 220
80G2 2,2 4,6 2,6 4,6 10 1,5 130
80K4 1,5 3,4 1,8 3,5 6 1,5 220
90L2 3,0 6,2 3,6 6,2 16 15 80
90L4 2,2 5,2 2,6 52 16 15 80
100S2 4,0 10,7 4,8 10,7 20 1,5 50
Tabulka3: Ji gt NABV p58 Hz a3t803480 V / 60 Hz
220-240V /50 Hz 250-275V /60 Hz JigtnNn?2 s2Sovi kab
max. P [kW] 1 [A] max. P [kW] I [A] [A] A [mm?] L max.[m]
63G2 0,7 2,8 0,84 2,8 6 15 120
63G4 0,37 1,9 0,44 1,9 6 15 120
71G2 1,1 4,1 1,3 4,1 10 1,5 70
71G4 0,75 3,4 0,9 3,3 6 15 120
80G2 2,2 8,1 2,6 9,7 20 15 30
80K4 1,5 59 1,8 6,1 16 1,5 40
90L2 3,0 10,7 3,6 10,2 25 15 30
90L4 2,2 8,95 2,6 8,95 25 15 30
100S2 4,0 18,5 4,8 18,5 32 2,5 50
Tabulka4: Ji gt N2V p58 Hz a2320@75 V / 60 Hz
Zkontrolujte, zda se naplDt2 nanlp@vAmmupsdeodm al
Veden2 od hl avpréulua ovhd&hi mosdbyt v solladu se schématem zapojeni.
Svor k pro f8ze L1, L2, L3 a nuIO\{T vodi | pro ved
pSevodovky. Pro veden2 hlavn2ho pS2vodu ellovIpm ovuode
(3+PE mi n prTSez 1,5 mmj]).
Kzajigtnn2 $§dn® funktekmusek®? 62 pBipmépacio loidc® yp
upravit. PSi spr8vn®m proveden? provede kIl adkodanr
(nahoru).
Po zapojen2? stisknDte tlal]2tko pro zdvih. Pokud s
pSedt2m odpojte od napDiDt?2]!
Je-l i ovlI §d&n2 vybaveno Anouzove®: 2t0d@koufmkp dBdli é oly$
tlal2tko nachg8z? z8§vhNsn®m ovladali
Podle evropskich pSedpv®TssepmesAak2c nainstal ova
vyp2nal se mus?2 po bRgn®m denn?2m provozu vypnhout.
Stisknut?2 tlal?2tkaemahzaz@lje mvypthavenzaS2zen?2 pro
vyp2nal e.
PS2pojn® svorky pro ovl §dac?2 kabel a elektrickl pojezd

22
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322 Provozn?2 napQht?
El ektrick® SetRzov® kladkostr ajné jnapw3lfzed®didar dnh

Elektrick® SetNRDzov® kladkogitrok@mjsapnhs dwdih Dr3dzep a
50 Hz.

Je mogn® dodat i odlign8§8 napRt2 nebo frekvence
Proveden2 je uvedeno na virobnzm gtz2tku

3.23 P Sz pveadani

Ovl §dg§n2 motoru prob2h8 pS2mo pSes tlal2tkovli ovladal

pomocnl stykal br

) usmiDr Rov al
2ko pSev

kabelovsg ¢ 1 S svorkovnice
prTchodka S :
pro elektricky pojezd kryt pSevodovky
kabel ov§ g
prTchodka
pro s2Sovl

kabel ov§ gro
prTchodka
pro ovladaci vedeni

Obr.17: PS2m® ovl §d§n?2

324 Stykalov® ovl §dgn?2

Ovladani probihavovl §dac2m obvodu, kterlT jeVnapeijseheanrsromiosIem2nap Dt 2 |

mogn® objednat si i jin8 ovl8dac?2 napht2z.
Je-l i ovlI §8d&n2 vybaveno Anouzove®R:2t0dBkoufmkp skl e alch zBN nGal/2x4
zastaven? ve svorkovnici, a na tlal2tkov®m ovladali je tlal?

Ovl §dac? stykale se nach§8zej?2 snadno pS2stupn® na konzole po

Koncov® sp2nale pro zved8n2 [/ spougthDn?2 se nach8z2 pod kryte

kabel ov8 groubavi f AL stykal e
pro elektricky pojezd ™
svorkovnice

kabel ov8 grouboyv:
pro s23SSwwld p

ol % kryt pSevodovky
kabel ovg groubov: < \ /
pro ovl 8dac?2 ved ~QYJ >

transformator

us midr Roval

trubil kov® pojist
1,25 A a priméarni 1,25 A

Obr.18:Stykal ov® ovlI §d8n?2
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325 El ektrick® koncov® sp2nale pro omezen? zdvihu

Na pS&n2 jsou elektrick® SethRDzov® kladkostroje se stykalovim
provozn2 omezen? nejvygg? a nejnigg?2 polohy h8ku.

Dva ovladal epkmalcPvVyghoszdjacdppdn2ho veden? SetNDzu aktivuj?2 |
zdvi hu, elektrick® koncoWN®esp? kdlaekmasech i ej2c?2 se v

PSi wuvg§dhn2 do

provozu bezpodm2nel|l nD porov
ovliadali, se skutelnlmi 32prp pehlgbu bPEk (H/iz®I§ a b
koncovlim sp2nal em.
brzda
ovl adal koncov®ho
pro spodni koncovou polohu koncovl sp2nal zve
koncovIl sp2nal spo

ovliadal koncov®ho
pro horni koncovou polohu

Obr.19: el ektrick® koncov® sp2nale
33 Vybaven? elektrickich SetnhDzovich kladkostrojT podle DGUV V

Vgechny elektrick® SethRDzov® kladkostr mjog mEd cdl? thané@ ®W\
poloze.

1 Nouzov® zastaven? p-82R008kpSeNr LEfNe 520 2@edch silovich pohybT
1 DvD na sobhD nez8visl® brzdy podle DGUV V17 (BGV C1) A8 (2)

1 ug ov®, pS2p. e@lSéhpadddnined®stuprlnPlse padN? gegEdoakby hweuvol
br i

in
§nilo provhgen?2 Seét Pmenovea®hn?2 zhod jenoad pOdl e DGUV V17T (

1 Elektronické vypnutivp $2 padn plS@arzyeenrt? kzvedg§n2 % Si nosnosti cca 120

T Provozn2 koncov® sp2n&Ve@)§odle DGUV V17 (B
- proprovedenisv nNj g2 mi provozn?2mi koncovIimi sp2nali
PSes pomocnl omezoval zdvi hu namontovanl na SetNDzu se akti

- proprovedenisk oncovim sp2nalem pSevodovky:
Koncovl sp2nal pSevodovkyumistBdvvieag8he hrspgoubhthnmaperet T.
nastavit plynule.

- proprovedenisi nkr ement 8l n2m sn2mal em

I nkrement 8l n2 sn2mal pro zdvih8n2 a spougthDn2 je rovnRg um?2s
koncov®mu sp?hkypl i pSevodov

T Nouzovl koncovl sp2nal podle DGUV V17 (BGV C1) As

17 PSi poyglt2 npjgzch koncovich sp2nalT aktivuje pomocnl omez
nouzovl konc I sp2nal pro zved§8nz.

1 PSi pSejet? provozn2ho koncov®ho sp2nale spougt Baspokae pSi na
jako nouzovl koncovl sp2nal

1 Tepel n®okbthdhoRkmotoru zdvihu pSed nepS2pustnim zahS8§t2m. (vo
nouzov®ho zastaven2 a po ochlazen?2 zase sanpoloivn8ndl}? stel pan €.t kGpni
aZapnut? kladkostrojeo.

f Kluzn§ spojka zabudovan§ do vgech elektrickich SetnNDzovich kil
Vzhledemkum2 st Dn2 nem8 spojka negativn?2 vliiv na %% inek brzd.
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3.4 Koncovi sp2nal pSi norm§8ln2 poloze

Stavajici vybaveni 4stopl koncovl sp2ni{dstopl koncovl sp2n

vnhNj g2 koncov® sp2n

Pot Sebn8 funk
Provozn2 koncovl sp2Koncovl sp2nal pSevoddKkoncovi sp2nal pSevod
Provozn2 koncovl sp2Koncovl sp2nal pSevoddkoncovi sp2nal pSevod
Nouzovi koncovi sp2nKoncovi sp2nal pSevodadvnhDj g2 koncovl sp2na
Nouzovi koncovi sp2nKoncovi sp2nal pSevoddvnhDj g2 koncovl sp2na
Tabulka 5: Koncovl sp2nal pSi nor m8l n2 poloze
35 Koncovl sp2nal u gpl hav®ho proveden?

U elektrick®ho SethRDzov®ho kladkostroje ve ¢gplhav®

Héknakonci nosn®ho prT7Semon68fgNzel skt ppug®he et Nzov®ho kIl adkc
a zdvihac? mechanismus Agpl hg§dA. Ddrgb8§Ssk® pr&ce na zdvi hac?
protoge kladpostirbpjagedd8nejni gg2 pracobodDpnavRgenPoazmakdm:
mu s 2 pr celégjehddélcev

Deska pro spodn2? veden2? SetRDzu je namontovg&na na veden2 Seth
Vgechny koncowv@bappnalv®sjtejtako koncov® sp2nale pSevodovek.

Omezoval zdvihu je tSmbpSedmbonecv a$ edsiBszapuoldz,iAbiy cboyslitaatke| n§ hmot
jeho vjet2z do vaku, i kdyg kladkostroj dos §hl sv® spodn?2 kon

Stavajici vybavenil4 st opT koncovi sy

Pot Sebng§ funk

Provozn2 koncovli sp2?2Koncovli sp2nal pSe\
Provozn2 koncovli sp2?2Koncovli sp2nal pSe\
Nouzovi koncovli sp2nKoncovli sp2nal pSe\
Nouzovi koncovli sp2nKoncovli sp2nal pSe\
Tabulka 6: Koncovl sp2nal ve gplhav® poloze
36 Provozn2?2 a nouzovli koncovi sp2nal

361 Koncovli sp2nal pSevodovky

Standar dmdd sjpoo@u ck | t ys$s?tnoapl @& J(poénecvoovd®)vek, pro speci
gestistop® koncov® sp2nale pSevodovek.

Polohu ZAP/VYP lze nastavit.

Je-li zabudovg&n |tySstopl koncovi sp2nal pSevodovky, bude poug
provoz (BU a BO) a druh® dvD stopy pro nouzov® koncov® vypnu

Modul stykalov®ho ovl §d&8n2 obstadnljmi divile pE@enmsStoivtacdv D | sat] 6 i k
sp2nale. Tak® je mogn® prov®st nastaven?2 a kontrolu funkce n

Je tSeba pamatovat na to, ge po aktivaci n o uiznecha®ibnuus Wjetn c o v ® h o
zkoncov® polohy n8sleduj2c2m zpTsobem:

9 Stisknutim zeleného zapinaciho knofliku

1 Stisknut2m tlal2tka ASpustitid ag zdvihac? mechani smus opust

Tyto roky by mRDI prov8dRDt znal ec b Nhepostiskeusi houzovétm kanawéfioc h k onc
2n e.

k
sp !

a
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vistupn? |adaptat el regul aln?2 gnekov pSevod pro 4
obsazen?2 kontaktT/stop podle sc
Obr.20: Koncovli sp2nal pSewodawky jkoknoc opriowspZzm?2ala

S10 1 S11 X S10 Koncovl sp2nal pSevodovky zvi
C ;\ koncovl spznal i
o 514 . 5“:) S11 Koncov]l sp2nal pSevodovky spi
koncovl spznal
S14 PSemosSovac?2 tlalz2tko
S15 PSemosSovac? tlal?2tko
Obr.21: PSemosSovac? tlal2tko pro provozn? koncovl sp2nal

SeS2zen? koncov®ho sp2?nale pSevodovky:

Zvedani (NO, BO): ot8lejte regulaln2m groubem doprava Y nej vygg
SpougtihNnz (NWU¢t &gBWB))te regml dbp?tmvgroube nejnigg2 poloha h8ku
nouzov® koncov® sp?2nal e
ovladal koncov®ho sp2nale pro spo
ovladal koncov®ho sp2nale pro zve
Obr.22: VnhDNj g2 nouzov® koncov® sp2nal e
Pozor! Nouzov® koncov® sp2nale se nesm2 poug2vat
Tento modul se vybavuje h8kem nebo omezova
Navickj ednomu nebo nRkolika internzm p r oainetalovat etektlickémaupovélvypnud p 2 na | Tn
vnhDj g2 mi mechani ckIl mi koncovIimi sp2nali
Po aktivaci tohoto koncov®ho sp2nale je mogn® spougthDn2 pouze
zap?2nac? knofl?2k tlal2tkov®ho ovladale soul asnD.
Znal ec mus?2 zkontrolovat, prol provozn2 koncovl sp2nal [/ provo
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3.7 I nkrement 8l n2 sn2 ma|

Tento modul | ze nainstalovat na vgechny elektrick® SetNzov®
Inkrement 81 n2 odh2emalt 8¢y yek2Ilvd spupn2 hS2dele impulsy, kter® moh
PSednostnh se pougz\{aj2 sn2male se 100 impulsy na ot 8] ku. I n
koncov®ho sp2nale pSevodovky.

vystupnih $2 d e | inkrement 8l nz2 sn2ma

Obr.23: Vistupm?2astaS%2eddim s nkrement§l n2m sn2mal em

vistupnz hS2del koncovli sp2nali prememiv&lynz sn2m

Obr.24: VI stupsmzashS%hdlm koncovim sp2nalem pSevo
sn2mal em
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3.8 Mechanické vypnutivp S2 padhD nedostatel n®ho zat2gen?

z8vIhNsn

zZ8v

el ektrick
kladkostroj

tl alng

matice k nastaveni
nedost at
zat 2?2

a

Obr. 25: Konstrukce a funkce mechanického vypnutivp $2 padn nedost at el n®ho zat?2gen?

ov®m kl adkostroji

Z§8vhDs je upevnhDn na elektrick®m Se z
ivi d.

n
M§ jeden otolnlT a jeden pohybl o]

t
b
Tlaln® pruginy se nastavuj2 samojistni mi mat i cemi

PSi pokl esu pod nastavenou hodnotu se z8vDs plouevyabkodprwo ot o] n
spougtiDn2.

Zezévodujevypnutivp S2 padhD nedostatel n®ho zals%ggmenpnuast ®henosandgead. 10
Po sepnut2 koncov®ho sp2nale omezen2 nedostateln®ho zat2genz |

Pro sae6tzpvovoz bez z8tNDge je tSeba soulasnhD stisknout pSemos.

Pozor! Stisknut? pSemosSovac?ho stelSdlz%otvlkaax 2jme ppg Dvpuws
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3.9  Elektronické vypnutivp S2 padhn pSet2gen?2 nebdgemtostate|l n®ho za

z§vNsnl—bod oko pro mnSen

lidl o pro mns

elektrickl Se
kladkostroj

tNgi gt N bSeme #C;

Obr.26:0ko pro mNSen2? zat2gen?

TZ UL P_OT1 E’/regula!nzzvgdém’)ub pr
%—| +t‘@/’E

E—/ POT?2 % | —regulalnz groub pr
ST | e

% 3’ SE

— UL

Obr. 27: Komparator

soprS'c“pavdyDJnpuétezt2vge,n2 nebo nedostatel n®ho zat2gen?
od pro zved8m2 (meatossgean2) ,n®p S2pg.2 gemadygt

Prahov® hodnoty | ze nastavit regulaln2mi grouby:
Ot 8| en?2: dol €eLED svit Vyp2nac?2 pr &
Ot 8| en?2 :d o p rLED nesviti Vyp2nac?2 pr &

Provozn?2 stavy se zobrazuj? n8sleduj?2c2m zpTsobem:

Snzmgn2 pSet
pSi pr aprawvazin k
Sn2m8n2 nedo
zat2genz pSi
k provozu:

Sn2mg§n2? pSet:
LED sviti zareagovalo: LED nesviti
LED nesviti Sn2m8n2 nedo<LEDsvit
zat2gen?2 zar¢

29
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Pokynykpoug2 v&namhN&lk ngr aat 2 gen?

Mognost i pgumiingtalace2si ndi k8t orem zat2gen?

Vyhody registrace zat2gen2 wvgech bée~men vis2zc2ch pod oke
hmotnost SetDzu nezkresluje visledek mDSen?

Nevyhody neexistuje ochrps%at PFem2 mnit Snzm )
kabel mezi okem a pl 8gtnDm kladkostroje mTge blt c

310 Tl al2tkovl ovladal

nouzové zastaveni A

(prazdné misto)

zapnuti kladkostroje B

pSemostNn2 sn2m§n?

1000006

zat2gen? C
zvedani D
spougtiDn? E

Obr.28: Tl al2tkovl ovladal

A: Nouzové zastaveni

PSi stisknut? |Jerven®ho hSibov®ho tlal2tka se zast

B: Zapnuti kladkostroje (pouze DGUV V17)

(uvedeni do provozu po zapnuti hlavnihovy p2 nal e zaS$S2zen?)

Po najet? na nouzov® koncov® sp2nale pro zved8n?2 n
zastaven?2 a n8sledn®m odbl okov8§n2 se krloawdkzows tsrtoijs ku
AZapnut?2 kladkostrojehf.

Pokud zareagoval nDkterT nouzovl koncovl sp2nal, ml
odstranit pS2]inu chybn® funkce.

Je tSeba pamatovat na to, ge po najet? na nouzov®
stisknout padzad 2g4mldr pv® opal nl smbDr pohybu.
C: PSemostNDn2 sn2m§n2 nedostatel n®ho zat2gen? (pou

Toto tlal2tko j-eit&8bhastabknspel kkeadhkosarejnmebl
(hmotnost meh% jmenovaéhpo z1alt 2 gen 2 ) .

Tlal2tko APSemostBDn2 sn2m§n? nedostatel n®ho zat2ge
z8§t NDge. Po nastaven? a uvolnhNn2 pSemosSovac2ho t1l a
Z nastavovaci polohy.

>0 DD

D: SmDtrlbal®t ko pro zved§gn?2

E: SmDrov® tlal2tko pro spoudgtiDn?
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4 Elektrickl Set Dzeaekttickkr ppjekleastr oj s

4.1 Typy pojezdT
Vgechny pojezdy jsou vhodn® pro

9 Gzké nosniky podle DIN 1025 a evropské normy 24-62
T nosn?ky velikastivSaulddu 3 DIN 1025
T girok® n sosladeé KBIN 1025 v

Pozor! Na konce poj
e

u je tSeba namontovat koncovd
um2stit j I

ignn ve vigce kolelek.

Nav2c je mogn® voliteln® Vipybapemdi @dwlkm rna kK
PSekl 8pNRNc2 nar8gky kS2gov®ho sp2nale na nosr

ruln2 pojezd elektrickl pojezd se stykal

rul n2 pjoedenz2dm s| e p e nelektricky pojezdsj edn2 m | epem se st
(komponenta jeS8bu(komponenta jeS8bu)

1  pojezdovy motor

2 |l ep na z:
pojezdu
3 distan] n:
podl ogky
4 z8vDs
5 stykal ov¢
ovladani
(volitell
2 4 3
Obr. 29: Pojezdy
42 PS2pustn® polomRry zat§l ek
Pojezdy s max. nosnosti-dvou Set Dzov® |[RozmRr SetNzu (mm) Pol omNDr =zat
do 2000 5x15, 5,2x15, P 5,4x15; 7x22, 7,2x21, P 7,4x21,1 1
do 5000 10x28, 10,5%28,2 2

Tabulka7: Pol omRDry zat 8] ek

Pozor! u ybu do zat8&lky je tSeba elektrickl poje
n zel

na vnhRjg2 stranhD polomNru zakSiven?2
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43 Horizont8&8ln2 pohyb elkkadkosichbj PetnDzovich

PSi provozu elektrickTl ceH eketrDzdvinmdh ploljaedkdoys tntusj2T b
nebyl o mogn® najet nebo se dotknout pevnlch n8sta

Pojezdy vybaven® koncovIl mi spfnaFi:prQbszlou@rh@lpéen
kbezpel n®mu vypnut?2 pojezdu pSed najet2m pojezdT

Pokud se poug2vaj?2 dva nebo v2ce kladkostroj T n
pojezdy mechanicky spojenys poj ovac2 mi tylemi. Ty zaruluj?2 st
poj ezsdolblkt amsspojen®mu ¢gi km®mu tahu.

a
§ |

El ektrick® Set Dz cizi pdhbnen gro sotizomtilné pobyb:

> Db

Je tSeba upozornit na ktomuvhiipéné poezdy, Beréjsau zkoatwlgvany a hadoéz
pro tuto nosnost.

4.4 UpevniNn?2 osvhRDtlovac2ch pS2strojT na elektrick® SetNRDzov® ki

OsvNDtlovac? pS2stroje a pS2slugn® konstzaukikgeo vsaet s
sundavatpouzezpr acovn2ch plogin nebo jinlch bezpelnlch

>

45 Mechanick8 mont §g

451 Pol oha pojezdu vTIli elektrick®mu SetRDzov®mu kl adkostroji

Provedenisp$2 mim ovl § Proveden?2 se stykalovim ovl

>

motor pojezdu
pS2vodn 2motkra b
pS2vod ke st

ovladani pojezdu .
p S22 v odn 2motkra

Obr.30: UspoS&§ds&n2 pojezdu vTli elektrick®mu SetRDzov®mu k|l adkost
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452 Mont8g pojezdluepy dvhDma

Dva | epy na zavDgen? ptmcj),!elzidcuZr]'netalé,ebab)uprae/miittdx!zc
pojezdovlich kolelek a pS2rubou nosn2ku vznikla svE
symetricklmdvsbgehaAamch podlgeheknezZ8vidsg pjle ndlmd pou:z

Matice | epT na zavhRgen2? pojezdu je tSeba utS&hnout momentovim
Gesti hr ann® |Utahovaci moment

M16x1,5 75 Nm

M22x1,5 150 Nm

M36x1,5 560 Nm

Tabulka 8: Utahovaci momenty

Obr. 31: Pohyb mezi zdvihacim mechanismem a pojezdem

Pozor! Po dokon]| en?z mont§ge mus2 blt mezi zdvihac2r
smRDrech zn8zornNDnlch gipkou.
Z&vhNDs je v&§z8&n na pS2slugni typ SetNzov®ho k
nosniku).

453 Mont 8§ pojjedzmrd2um s| epem

Lep na zavDgen?2 poj ebzodunijce?2 m Seabka, uapbeyv nmietz ik t o] 2c?2
kol el ekbaupBdsn2ku vznikla svRDtlost jeden ag dva

G2 Sk a sesynrraesttreﬂvcsz~mdi/isbga,hh?nch podlogek. Matice | ej
ut 8hnout momentovIim kl2lem. Je tSeba pamatovat Ina
PS2sl ugn® utahovac?2 nabute®ty jsou uvedeny v

4.6 Elektrické pojezdysvyrovng8§vac2m z8vag?2m

Pro pojezdy, kter® jsou kv Tli %zkim gd3k8munohn g ny
urleno vyrovipvaci zs8§ag§d3 na pojezdu. To |l ze dodat el
vlastnosti pojezdu.

pESedyirt§x
n

n namon

=1
-2 [ D

Obr.322 Vyrovng8vac2? z8vadg2 na elektricklch pojezdech
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4.7 Zapojen2 elektricklch pojezdT

PS2m® ovl §d§n?

Dorozsahud o d 8 v k y eIektrlck®hmndeLmykabBI($uzpatshzmchabeB()vausgroubovac
prTchodkou peo epfrpok@mu Bet NDzov®mu kladkostDiepke. ePEXpOj D®®RDV
SetNzov®ho kIl adk o soved®pode.schéhfatu papojesi.n 2 se pr

TIa!ZtkovT, ovliadal obsahuje tlal?2tka pechiouapenaldun&most ppjezduenad du . Pr
ovl adal pSep2n8n2 rychlostn2ch stupRT.

Stykalov® ovlI §dgn?2

Stykale pro zap2ng§nfspaojezdge®hovmospeni §l n2 stykalov® sk$2Rc
kbol ni ci pojezdu na stranBD bez motoru dvfDma Jgrouby se gesti hr e

Oba pS2pojn® kabely vedouc? ze stykalov®l ekSeR&k®he $&ebaop®h
kladkostroje a druhy k pojezdu, oba podle schématu zapojeni.

Po dokonlen? elektrick® instalace je tSeba zkontrolovat spr §v.

5 Uvedeni do provozu

5.1 Uvedeni do provozu podle DGUV V54 (BGV D8)

Uveden? do provozu jsenDrSeéka pr ov ®phprgnioptol uepsl Sedzternizcckh®h o Set Dz ov
kladkostroje provozovatelem. Sm2 bl t provedeno ktoesptrrvog tveyhhdoyv,u jked ypgo gkahdaadm k €m r
ESa j e t o Pdowlhd Eggetnd dnlagkhS | k oaizadGkEmentovano.

5.2 Uvedeni do provozu podle DGUV V17 (BGV C1)

Kontrolu pSed prvn2m uveden2m do provozu mus?2 proyv
zaS2dit provozovatel

Provozovatel takov®ho zaéZZgnz, jakog i vegkerl ob
dTkl adnh sezn§ni tp osdek | za8dkyo npnold e bodu 1.1, jakog i
techniky, zejména:

1 DIN 56950-1:2012 Jevi gt n2i Sterconjnnitkat echini ck§ zaS2zen?
L8st 1: BezpelnostnhD technick® pogadavky
1 DGUV V17 (BGV C1) PSedpis DGUV ]
PoS8daj2c?2 a produkln?2 stSediska pro sc®i
6 Zkougky
Nasazen? elektrickich SetnRDzovich kladkostrojT je mogn® podl e:

DGUV V54 (BGVD8)-AVr §t ky, zdvihac?2 a tagn® prostSedkyh
DGUV V17 (BGVC1)-AVr 8§t ky, zdwypirhhadSea ktydign ®

DGUV V52 (BGVD6)-AJ e S§by i

DIN 56950-1:2012-05-J e vi gt n2i Stercohjnnitk at echni ck§ zaS2zen?
L8§slt: BezpelnostnhD technick® pogadavky a zkougka
1 IGVW SQP2:2018-10-el ekt ri ck® SetNDzov® kladkostroje

= =4 -8 -4

Dynamick® a statica®mekbagkymzdpodlae2smDrnice o st
virobcem. Proveden2 tov8evadknizezkougky je potvrzeno v

PSed prvn2m uveden2m do provozu a opakovanT mi kont
zdvihaciho mechanismu.

Z§sadnh zde plat?2 smBDrnice o strojn2ch za$S2zen2ch,
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61 Kontrola pSi nasazen? podl-¥r DGUY, VBdvi(B&SY2 D8)t 4@B® prost S
ZaS$2zen?2 mus?2 pSed prvn2m uveddm2sm hd @ kprnawomd wvatp @ ndaTleecgi t T ¢
6.2 Kontrola pS§i nasazen? podl-&de®dEWY V52 (BGV D6) A25

eS$8§by mus?2 pSed prvn2zm uveden2m do provozu a po dTJlegitich
Il adko

stroje maj2 typovou zkougku.

6.3 Opakovanép Sezkougen?

1 ZaS2zen?, jeSs8by a nosn® konstrukce je tSeba nechat mini m§l
pracovnikem.Vp S2 padhN t Ngk®ho nasazerd2ni(mams.? glemtn, prrawyn® smebo a
|l ast® sp2ng&gnzx2,apdluddh§ jceotiddeba intervaly inspekc? zkr§tit.
pougit2 podle FEM 9.755 a zaprotokolovat.

f Znalcipro kontrolu jeS8bT jsou vedle povhRSenich odbornich pra
profesnimi  sdr ugen?2 mi

f PovhNSen2 odboringoprmemtv@8iciz8kazni ck®ho servisu virobce net

6.4 Dal g2 kontroly podle DGUV V17 (BGV Cl1l) a | GVW SQP2

El ektrick® SetRDzov® kladkostroje jre®tpBredbae zAbattir @t
V17 (BGV C1) a podle DGUV zasada 315-390 (BGG 912).

Prg§ce na elektrick®m SetNDzov®m kladkostroji mohou
pracovnici) po vypnuti napajeni a po ohrazeni pracovniho prostoru.

Rol n2z kontrolu UVV mus?2 prov®st znal ec, pS2p. mi ni m§l nD kagd
C1), 8§34).

Virobce dopbrefiemena speci §In2 pougbegprozvs8ddn2chl prhesSieda
nechat prov®st kontrolu a %dr dgbu povRSenl mi odbor nl mi pracoyv

V intervalech uvedenychvk api t ol 3 a dalg2ch je tSeba na elektrickich Se
ng§sleduj 2c2 d2]| nstrukl| n2 i

~ Qo

ol e
a konstr

i
y
1 Kontrola obsahuje vizudlnikont r ol u defor mac? a thhleidem hanopolt SebenmNEaT z9
groubov® spoje.
1 Funkce a upevnhDn2 koncovlich sp2nalT
f Kontrola bezchybn®ho vjet?2 mrtv®ho konce SethDzu do vaku na
1T Kontrola elektronick®hodoppratte] n®hi zmadm@md®mkanneol a nepo
1T Funkce pro 2ch a nouzov h koncovich sp2nal T (pouze DGU\
rol I

v Tec
Ke kontrole nkce nouzovich koncovich sp2nalT NO a NU je
Sl4proBU)kpSemost Dn2 provozn2ho koncov®ho sp2nal e.

ozn
fu

1 Funkce vyp2ng8n2 pSi nedos% ajtneel nnoBvm tz&ho? gzeant22 gpeSni2 c(cpao ulzle DGUV
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7 BDdr gba

T Vgechny %dr gbs§Ssk® pr§ce mus?2 prov§dhDt pouze pov

T Vtabulce pTabuk¥®r lswu( uvedeny vgechny soul 8sti a
kontrolovat a %drgb§Ssk® pr&ce, kter® se maj2 pr
provozovateliorhkzlkalzpjSiest oddbdstranhDn2 tRNchto z§

T Vgechny %drgbg8Ssk® prs&ce e mohou prov8dNt pouze

kostroji
odm2nk&ch (napS.p9iSinei
e Ydrgba mus?2 prov§8dnt

T Vn8rol nhRjg2ch pracovn?2ch

s
el ektrick®m SetnRDzov®m kIl ad
| p
viivech prostSed? apod.) S

Kontrola opot Seben?

T Zkontrolujte opotéel:,)en2 h8ku na zavDgen2 a hS$ku
rozmRry, korozi a p6Gekepstam® trhlinky a jejich
f FethNDzov® kolo kladnice je tSeba vymBnit pSi hlou

f Zkontrolujte nogmhli2. SetNz dle bodu
T Vy mhDRt eovpir ytgl umi |p $28praacdzll ovpot Sebenz2!

71 Inspekl|lnz a %drgb§Ssk® pr&ce
Viz bod 1!
N§sleduj2c?2 |asov® intervaly jsou oriemﬁ’an)aldnhrm@m@!tryr,)j 2 eh ®p m¢
podm2nek (napS. v?2cepotBmoplacepmomioz§| vy molk®emenem, pragn® prost
prostSed?2), stavu Ydrgby a vliivu okol 2.
Inspekce
denni ﬁ}%%‘jf rol n?

Vizualni kontrola celkového stavu 1
Funk| n2 zkougkbrzda i

omezeni zdvihu 1
Kontrola brzdy, vzduchové mezery dlebodu7.2a dal g2 ch. i
Ddrgba a se$2zen? kluzn® spojky 1
Opot Seben? nosn®hml0SetNzu dle bodu 1
Namazg&n2 nosn® 1
Opot Seben? prygov®ho tlumile ng§razT 1
Nam_az.én.i kladnice s hakem, haku dle bodu 11.3 / Kontrola hakoveé matice se T
zajigSovac?2m | epem a otvoru h8ku
Kontrola pojistky haku 1
Obecné kontroly groubovich spoj T T

horn2ho veden2 SetRzu,

nepSet 8§l iv@ho nosn®ho i

pojistnich prvkT 1
Stav vaku na SetRDz, upevnhDn2 vaku ng4
zejm®na opotSeben? textiln2ho materi i
Elektricky ovladaci kabel,p $2 poj nT kabel a z8&§vRsnl 1
Pojezdy, kol el T
Tabulka9: I nspekln2 a %drgb§Ssk® pr&ce
Elektrick® SetNzov® kI ad koaladtseovjreo p sskolumiz kpoShesdt priusoyv §Fn
9.755semusik a g d | rok zjigSovat a dokumentovat zblvaj2c
Pokud pSi vipoltu zblTvaj2c?2 givotnosti nen2 ¢g&§dn§

generalni opravu kladkostroje. )
Nejsou-ikdi spozici §g8dn® dokl ady,o jproudebsndllel &EKM Ot. ri
po 10 letech.
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7.2 Jednoducha brzda

7.2.1 Konstrukce jednoduché brzdy

t Dl eso el ek vzduchova mezera S,

upevRovac?2 grouby

kotevn? —destift pS2ruba

naboj

Obr. 33: Konstrukce brzdy

722 VimhDna jednoduch® brzdy

Pozor! Vgechny mont 8§gn a demont8gn2? pr8ce provsgdn
El ektrickl SetBhDzovl kl adkos roj odpojte od

t DI eso

h$S2del nabdiemr u

pruginou spoj k

brzda

mont §gn?2
upevRovac?

Obr.34: Mont 8§¢g brzdy

1. Povolte grouby krytu pSevodovky.

2. OdstraRte kryt.

3. Odpojte ze svorek kabel brzdy.

4. Povoltegr ouby krytu brzdy.

5. OdstraRte kryt brzdy.

6. Povolte upevRovac?2 grouby brzdy

7. Opot Sebenou brmhdoje. st §hnhDte z

8. NasuRte novou brzdu na ng8boj hS2dele motoru.

9. Nagroubujte brzdu upevRovac2mi ¢grouby na v2ko motoru.

1OGrouby stejnomDrnD dot 8ylimtAulku). ( ut ahovac?2 momen

11.PSi pojte kabel brzdy podle sch®matu zapojenz,

12Namontujte kryt pSevodovky a brzdy.

Typ Brzda Gr o u by |Utahovaci Odpor civky R20 Vzduchovd |Vzduchova
typ DIN 912 moment j men. [ a] mezera S.  |mezera S.

[Nm] jmen. [mm] |max. [mm]

SKO03../... BFK 457-06 3xM4 2,8 2101 0,2 0,5

SKO07../... BFK 457-08 3xM5 5,5 1681 0,2 0,5

SK10../... BFK 457-12 3xM6 9,5 1051 0,3 0,8

Tabulka 10: Data pro brzdu

Pozor! PSi objedng&8vg&n2 nghr aldoimlhe tdir2d Tt \j peo u & edozan aulvedr
kladkostroje!
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7.3 Dvojita brzda SK03../...

7.3.1 Konstrukce dvojité brzdy SK03../...

Bezpel nos t% i Provozni brzda

t Sec? —ptech tNDleso el ektroma

kot evn?2 —destil ka

pS2ruba
tNDl eso el e

rotorsbrzdovim o

néboj i
hS2del nadbdemr u s

upevRovac2—g+rouby ——

vzduchova mezera S

vzduchova mezera S.

Obr. 35: Konstrukce dvoijité brzdy SKO03../...
732 VimhDna dvojit® brzdy SKO3../.

Pozor! Vgechny
El ektri

mo n
k1

c
k c

t DI eso

hS2del mabdior u
pruginou spoj

provozni brzda

mont §gn?2
upevRovac?

bezpel nost-n

upevRovac

Obr.36: VIimhDna dvojit® brzdy SKO03../.

kotevn2 destil ka

upevRovac?2 grouhb

rotorsbrzdovim obl ¢

upevRovac?2 groub

1 Povolte grouby krytu brzdy.

2. OdstraRte kryt.

3 Uvol nDte konektor brzdy.

4 Povolte upevhevpel niprsanBy br zdy .

5, Opot Sebenou bezpelnosgdbae? brzdu st&§hnhDte z
Pozor: TNl eso el ektromagnetu, rotor a tSec? plech jsou jednotli

6. Povolte upevRovac? ¢grouby provozn2 brzdy.

7. OpotSebenou provoznabojebrzdu st &§hnhRte z

8 NasuRte novomdpromomBboprhS2dele motoru

9. Nagroubujte provozn2 brzdu upevRovac2mi ¢grouby na v2ko moto
(utahovaci momenty viz tabulku)

10. NasuRte tSec? plech, rotor a tRleso elektromagnetu bezpelno
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11. Nagroubujte bezpelnostn?
(utahovaci momenty viz tabulku)

nb pravakni bradp. e v Ro v a ¢ 2 mi

grouby

12. PSipojte konektor brzdy podle sch®matu zapojenz.

13. Namontujte kryty.

Typ ProvoznibrzdalBe z pe| n|Gr ou by |Utahovaci moment |Odpor civky Vzduchova Vzduchova
brzda DIN 912 [Nm] R20 j men. [mezeraS, mezera S,

jmen. [mm] max. [mm]

SKO03../... |BFK 457-06 BFK 458-06 3xM4 2,8 2101 0,2 0,5

Tabulka 11: Data pro brzdu

Pozor! PSi objedng&8vg&n2 ng&hradn2ch d21 T je tSebSetuz®s

kladkostroje!

7.4 Dvojita brzda SKO07../... a SK10../...

7.4.1 Konstrukce dvojité brzdy SK07../... a SK10../...

jop
-

Bezpel nostn?

N
4_
47

t Sec?2 —ptech

[« X
@
%
-+
=
Q

kot evn?z2

N 7
“é e

4
1T 0O Tra

P

tNDleso ele

rotorsbr zdovi m ob
(namontovanl obr

naboj

pojistné matice —— —

vzduchova mezera S,

Obr. 37: Konstrukce brzdy SK07../... a SK10../...

742 Vi mhbna brzdy SKO7../... a
Pozor! Vgechny mont§&gn2 a_

El ektrickl SetRzovl
t NIl e

upevRovac

hS$2 del maSthoorju
spojky a maticemi

provozni brzda

bezpel nos

pojistné matice

Obr.38: Vimhna dvojit® brzdy SKO7.

SK10. . /.

Y a

Provozni brzda

tNDleso elektromagn:
kotevn?2 destil ka
upevRovac?2 |epy

t Sec?2 plech
rotorsbrzdovim obl oge
hS2del motoru

naboj

upevRovac?2 |epy

vzduchova mezera S,

SK10. ./ ..
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1. Povolte grouby krytu brzdy.
2. OdstraRte kryt.
3. UvolnNDte konektor brzdy.
4.  Povolte pojistné matice brzdy.
Pozor:Zg8vitov® | epy zTst8vaj2 ve v2ku motoru.
5. Opot Sebenou bezpelnostn? mibgerovozn2?2 brzdu st&§hnhte z
Pozor: TNl eso el ektromagnet u, rotor a tSec? plech jsou jednotl:i
6. NasuRte tSec? plech, rotor a tRleso elektromagnetu nov® prov
7. NasuRte tSec? plech, rotor a tRleso elektromagnetu nov® bez

Pozor:Rot or se mus?2 namorObro3v)at obr 8cenhD (viz
8. PSipevnhDte dvojitou brzdu pojistni mi mati cemi
9. Matice stejnomDrnhD dot&8hnNte (utahovac? momenty viz tabul ku
10. PSipojte konektor brzmy podle sch®matu zapoj
11. Namontujte kryty.

Typ Provozni brzda|B e z p e | n|Samojistné matice |Utahovaci moment|Odpor civky Vzduchova Vzduchova
brzda [Nm] R20 j men. [[mezera S, mezera S,
jmen. [mm] max. [mm]
SKO7../... BFK 457-08 BFK 457-08 3xM5 55 1681 0,2 0,5
SK10../... BFK 457-12 BFK 457-12 3xM6 9,5 1051 0,3 0,8

Tabulka 12: Data pro brzdu SK07../... a SK10../...

Pozor! PSi objedng&vs&n2 n8hradn2ch d21T je tSeba uv®s
kladkostroje!

7.5 Elektrické ovlddani brzdy

ZpTsob fungov§gn?

Brzda je napajenazo b v odu ustrRova!e. Pracuje na principu klidov®ho pr
zaskol|l 2, takge se bSelbwanépowzmzpel|l nD pSidrg?2 v
Pro zkracenibr zdn® dr 8hy j e sp2nal brzdy zapojen do obvodu stejnosmD

RTzn® zpTsoby zapojen2 u pS2m®ho ovl §d§n2p %2 sul usgtny&na | socvh@®@hnoa tow | z

76 OdstraRovg&n2z poruch na brzdhn

Porucha PS2lina Odstranhn?

Brzda se neC2vka je pSerugen§, m§ zkiVymnDRte brzdu

vzduchova mezera -
neni nula Nespr8vn8 nebo vadn8 kabelPorovnejte se sch®matem za

Nespr8vn8 nebo vadn8§8 kabelPorovnejte mTstek na usmbDrF
zapojeni

ZmNSte za provozu stejnedsml
VpS2padnN odchyl ky usmBDr Rov s

Vzduchovg mezera je pS2li¢VuymNDRte brzdu

Tabulka 13: Vyhledavani zavadaods t r aRov &§n2 poruch

PSi opakovan® z§vadhD usmDrRovale vymNDRte brzdu, i k
mTge nastat teprve pSi zahS§gt 2.
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77 PSezkougen2 funkce brzdy

PSi zabr
|

dNn2 j menovit®ho bSememanmdNime m Seka wdti Mc 2bh
d®l ek n

z
§nku SetNDzu, bSemeno by se vgak nemRDlo zab

Provozn2 a bezpelnostn2 brzda (dvojitg8 brzda)
Provozn2 a bezpelnostn?2 brzda jsou dvhD na sobD navz8jem nez§

hS2deli. Brzda um2stRDng§ na stranh motoru je provozn2 brzda Y
prugi nov ® bkroztdoyu |Incavp®& j en® stejnosmBDrnlm proudem na principu kI

hnac? pastorkov§ hSdtodel viko motoru provozni bezpel nost
brzda Y1 brzda Y2

Obr.39: UspoS$S8§d&m2 bpzpedbnodstn2 brzdy

Provozni brzda Y1
U zn2 b dy Y1 je brzdovl magnet nap8jen usmBDrRoval em.
s ch st al

v
v | T K2 a K3.

—0

pro
mDr o
Bezpelnostn2 brzda Y2

U bezpelnostn?2 brzdysté@jnB pakdoul beap ekonbovsotdnu? ubsrnefXdryR onvaap §ej.e n
UsmhRDr Roval se pSipojujpet kreu svbora&§v) veldiend kL2 na stranBD st Sz
Podm2nhDno t2mto zapojen2m na stranhD stS2dav®hegpreadlinpedpnéea
provozni brzdy.

OddnNl en® pSezkougen? provozn? a bezpelnostn?2 brzdy
magnetT stejnosmNDrnim proudem |

Napgjen2 brzdovic a T
z Y1 | e lkezoredIneomrs tAMPi ba zkddn eYkkt g ra kk

v
Konektorkpr ovozn2 br

Kproveden?

dNl éin®paxiowigkyk jgetkn2 konektor AP N
pokud je el trickl

od
ek SetWawaew.T kl adkostroj pSipraven
T Zkougka provozn? brzdy Y1: 5

Rozpojte propojeni konektoru A2f a konektoru A2An od bezpel|lnostn
konektorem APA.

Bezpelnostn?2 brzda Y2 je odbrzdnRDn8, zkougka prov
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T Zkougka bezpelnostn? brzdy Y2: _
Rozpojte propojenik onekt oru Alfi a konektoru AlAdA od provozr
AP

Provozn?2 brzda Y1 je odbrzdhDng8, zkougka b

dr §h

n ezpe
bezpelnostn2 brzdy je vRDitg2 neg brzdnsg

o} |l no
a dr §

Pozor! Po ukonlen? kagd® zkougky je tSeliag p&8e.olno

7.8 Bezpelnostn2z kluzn8 spojka

Kluzn8 spojka se nach8z2? mezi rotorem zvedac?2ho mot
Soul asmdzuj e pSenositelnl vikon podle nastaven®ho
t

elektrick®ho SetNDzov®ho kladkostroje a soul §st?2 je¢

Speci 8§l n2 bezpelnostn2 vihodou patentovan® kl uzn® ostpd bkeyn ?j e
bTt

spojky nedojdeknekontrol ovan®mu p8&§du bSemene, pkéklipolgzee mTge
Kluzna spojka funguje jako sucha spojkasbezazbest ovi m obl ogen2m. Dobr8 mognost

speci §l n2 t Qiekyio potl DHlrOv§wEn2m nevygaduj?2 za norm§ln2ch
seSizovg§n?2 kluzn® spojky.

781 Konstrukce bezpelnostn2 kluzn® spoj ky

1  viko motoru
2 pS2tlalnil seg
3 pS2tlalnl seg
4 hnac? pastork
5 spojkovyk ot ou |l 1,
kompletnisob |l ogen:
6  rotor kompletni
7  naboj brzdy
(neni vyobrazeno)
8 tlalng§ prugin
9  brzda
10 valcovy kolik

(neni vyobrazeno)
11 regul al n?2 mat
12 zaji gSovac? n
13  kryt brzdy

/
¢;
é
1\

2%,

S
5%

13 12 11 8 9 3 1 2 5 4 6 5

Obr. 40: Konstrukce kluzné spojky
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782 Nastaven? tSec2ho momentu na bezpelnostn? kluzn® spojce

Pozor! SeSizovac? pr&§ce sm2 podmmy§drsdnad. pouze zagkol er
1.PS'.ipevr]Dte zkugebn? bSemeno = 1,1n§sobek jmenovit®ho zat?ge
nosnl Sethz.

2. ZapnhDte kladkostroj pomoc? tlal]2tkov®ho ovladale aerslyontrol
prokluzu zobrazuje namhDSenou hodnotu = cca 1,3n8sobek | menc

aktualni rychlosti zvedani.

3. SpusSte zkugebn?2 bSemeno na zem.

4. Zvygte, pS2p. snigte moment spoj ky d,akpS2am.y tsestzkruge?iny mrSa
namhDSenou hodnotu.

5. Moment spojky nastavte n8sleduj2c?2m zpTsobem:
a. Povolte a sundejte kryt brzdy.

b. Povolte zajigSovac?2 mati ci pomoc?2 2 kl2| T na grouby (12).
c. Pomoc?2 regulaln?2 matice (h@atplDere2 ml dd moav py uge ma Y BJl nNt e
pot Sebn® zkugebn2 bSemeno akor§t zvedlo, pS2p. tester s2|
seS$2zen? zajistRhNte obN gestihrann® matice a proti sobh po

6. Na z8&8§vmnkr§tkim stisknut2m tlal2tkov®ho ovladale a zapnut2m
zkontrolujte moment spojky. Zaznamenejte hodnoty seS$

kladkostroje.

N&l epka na tRNDlese brz

SKO03../...

Einstellmall Kupplung
Clutch setting

mm

SKO07../... a SK10../...

Einstellmall Kupplung
Clutch setting

Obr. 41: Nastaven2 tSec2ho momentu na kluzn® spojce
Kluzn8 spojka je ze z8vodu nastavena se moldwd atb spm j k§e meme m.n o
spojky potSeba. Stal?2 pouze prov®st zkugebn2z zat2gen2 jmenov

Origingln2 vzd8lenost mezi zajigSovac? matic2? a tRDlesem brzd

783 Kontrola meze pr okl uppakokahakponir@le spoj ky pSi

PSi opakovan® kontrole podle A26, DGUV V52 (BGV D6), pS2p. p
prokluzu kluzn® spojky prov®st znalec. PSitom je tSeba zkont
BSememwg2t Reg 1,6n8sobek jmenovit®ho zat2gen2 se nesm2 zvedat

VpS2padn, (peakovae§kentalekkli spozici zkugebn2 bSemena vhRDtg2 neg | me
kluzn® spojky zkontrolovat tak® vhodnd mezstprekl s2u ybyrmkll a
1,3n8sobek jmenovit®ho zat2gen?2, Po kontrole meze prokluzu |j
zat2gen? nadzvednut o.

PSi viskytu chyb je tSeba pr ov ®82azspakBatkantmot podle hodur7®.3. sigdoojuk y p o d
seS2zen2? je tSeba uv®st do protokolu
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7.9 Mont 89 a demont8g brzdov®ho a spojkov®ho modul u

Brzdovi a spojkovi modul je samostatni, zcela uzavSenl modul
Pozor! Vgechny mont8§gn2 a demont8gn2 pr8ce prov8dnjt
ElektricklT SethRDzovl kladkos roj odpojte od na

PSed demont §g2 kobnpdaedwnihoa rogojrluowsi m modul em
kl adkostroj wWOsitzomelgdo nDolzagi t .
Nebezpel2 ztr8ty oleje!

Demont 89 brzdov®ho a spojkov®ho modul u

6

1  viko motoru

2 spojkovli kotoul

3 spojkovli kotoul

4 tlaln8 prugina

5  brzda kompletni

6 gr ou b&coveu hlavou
sprugnimi podl o¢

7 regulaln?2 matic

8 zajigSovac2 mat

9  rotor kompletni

10 hnac?2 pastorkov
11  kryt brzdy
12 upevRovac?2 grou

1. Povolte upevRovac?2 ¢grouby (12) na krytu brzdy (11
2. Kryt brzdy (11) posuRte dozadu.

3. PS2vodn?brkzadbS8em okdpojte od svorek a vyt&hnhDte.

4. Povol t e wjlcowou hlavoug6) na viku motoru (1).

5. V2ko motoru (Hpzkowpmean®dpsej kovim modulem vyt &hnt
Pozor! Kompletace probihAvopal n®m poSad? .

710 Nosnl SetDnz

fetNDzy zdvihac2ch prostSedkT jsou nosn® prostSedky podl ®haj2c:
Set NDirvhovgocelivpr ovozu zdvi hac2ch prostSedkT vydanTch nDmeckim prc
prevenci YarazT, smBrnic pro pSezkugovsg§h?2198akohySKkENe®8DB8Cch pS
7:2002+A1:2008, DGUV V54 (BGV D8) a DGUV V52 (BGV D6).

7101 Namaz§n2 nosn®ho SetNDzu pSi uvs&§dhNn2 do provozu a maz§n2 bh
Cel kovg d®I ka nosneod Soertvmzzum suev endues’d ma zdat ,p rjoavko@qu bt
mazat bez z8tD sz{namZIsm epcShe vsotdyokivli @l o8 ek eem Roa pr
je tSeba |1l 8nk y po pSedchoz?2m oligthRNn2 znovu namaza

Vp $2 padiD okoln2ch vIivT podporuj2c2ch opot Sebenz (n
kl uznl 1 ak, grafitovl pr8gek).
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7102 MNDSen2? opat $EmBna nosn®ho SetNzu

PrTbNgn§ kontrola nosn®ka 198t1Nz p Sj2e . p DGV DVI5N 6§ 8B5G\
SetNz je tSeba zkontrol ovapsS?2ppSedn unvocerdnednl2mt? cdho  pprrcowoo:
pouplynuticca200provozn2ch ho@0Ongt PGéplchiBzpadlM,tBgklch po
pakvkrat §2ch intervalech.

Kontrolovat je tSeba || 8nkyl zdjim@ma opatsSteplem2gh tm

jin®ho pogkozenz,.

fetNzSgba vymMbBbhio pS2padech:

T Sn2gen?2 jmenov ® tlougSky na stylnTch m
T Prodlougen2 (p t a g & 2n)e bjoe dSrea hlod 1§ np€Seksu 121
T LI 8nky jsou zt |l ® (zaseknut ®)

9 11xt di, d2

Ao _ d142-d2

2

it stech o 10
ro 5
uh

j menovitg§ d®l ka jed
jmen. prTmRr jednoho
skutelnl pr TmDr

M,j
o ~
I

Obr.43: RozmRry SetNzu

RozmDry Set Nz|mmxmm 5x15 5,2x15 P 5,4x15 |7%x22 7,2%21 P 7,4x21,1|10x28 10,5%28,2
JmenovitT prT
|1 § Skt Dz u d [mm] 5 5.2 5.4 7 7.2 7.4 10 10,5
2
Me z n hodnot a A [ ] 45 47 49 6.3 65 6.7 0 0.45
pr TmRDru
D®l ka pSes | e
SetNDzu t [mm] 15 15 15 22 21 21,1 28 28,2

Mezn?2 hodnot a

4@ Ky | ednoh o mm 15,8 15,8 15,8 23,1 22,1 22,2 29,4 29,6

D®l ka pSes 11|11xt[mm] 165 165 165 242 231 232,1 308 310,2
2

gﬂg)lz L‘ y 2 2 d I” |° t§ ‘;‘ (11x)max [M] |168,3 168,3 168,3 246,8 235,6 236,7 314,2 316,4

Tabulkal14: MNDSen2? opot Seben?

Pozor! Jako ng8hradn2 SethDz se sm2 poug2vat vihradnt
mechanismu. . ; i
PSi vIimDnDpSépRAW jpetwveby tSeba vymDnit spoi
Set NDzzu E6Ga dal g2.

711 MNSen2? opotSeben? a vimNna nosn®ho h&ku

Podle DIN 15405-1 : 197 9

j s
Pogadolwad®oty je tSeba vyhtledzdikrizeeve zkougce v

712 DPdr gbs8§Ssk® prs&ce na pojezdu
Pojezdy je tSeba kontrolovat a udrtgoloe8t podle krit

Brzda je bez¥%dr gbovsg.
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8 Do

Pozor!

Vzorec:

s [m]

Doba z

Doba p
pohybT

Vpraxi

ba zapnut?2 el ekt kladkds®djeo Set Dzov ®ho

Nesm? se pSekrolit pS2zpustnl polet sp2nac?c|
PS2pustnou dobu zapnut? naleznete na typov®

Doba zapnut 2 dobouprovofuradabewzprovozu + dobou klidu

Summe der Betriebszeiten x 100%

ED% = - - - -

° ~ Summe der Betriebszeiten + Summe der Stillstandszeiten

1 Hubspiel
Betriebszeit Betriebszeit
Heben | Stillstandszeit |  Senken Stillstandszeit
t [min]

apnut? je omezena pS2pustnim oteplen2m zdvihac?ho
rovozu je z8visl§ na vigce zdvihu, rychlosti zdvi
pro urlitl transportn2 proces (vykl &8dg&nz n8kladn

je obt2gn® r es pmkdviam.&rtoto j[don bvaedery ajsledujici prakbickérpekyny:

8.1 Kratkodoby provoz

Tento

zdvi hu.

provozn? redgim nen? pS2pust pomal ou rychl os

n
Po dosagen2 maxi m§8leldapBdpadi

vpSerugovan®m provozu.

PS2pustng doba provozu bez doby klidu po zaB§jen? prégce
Skupina hnaciho Ustroji Skupina hnaciho Ustroji Doba zapnuti Kratkodoby provoz * podle
FEM 9 511 ISO 4301 (ED %) FEM 9.683 (s v min)
1Bm M3 25 % 15
1 Am M 4 30 % 15
2m M5 40 % 30
3m M 6 50 % 30
*Doby provozutssel ektrickimi SetRDzovimi kladkostroji STAGEKET
9.683.

Tabulka 15: Doba zapnuti v kratkodobém provozu
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8.2

PSerugovanl

provoz

Provoz se mus? pSerugi tp,S2jpaksminl® doe §dpsHume uma. dobN provozu
SetNDzov®ho kladkostroje jsou zapotSeb?2 n8sleduj?2c?2 pauzy:
Doba zapnuti (ED %) Pauza (min)

15% 5nasobna doba provozu

20 % 4nasobna doba provozu

25 % 3nasobna doba provozu

30 % 2,5nasobna doba provozu

40 % 1,5nasobna doba provozu

50 % 1lnasobna doba provozu

60 % 0,66nasobna doba provozu
Tabulka16: Pot Se b npdS epraw@goyv avn ®m §pri sV wasU iv na dobhD zapnut 2
83 PSzkl ad
Elektrickl SethRzovl kI aekarsst rzovje dSak 0 Dodieamevgsakoppwd 50O/ 1
Vykonové nosnost 500 kg
parametry: ]

rychl ost pS 8m/min T hruby zdvih
Doba zapnuti 40 % T hruby zdvih
PSi zah8jen2 doby poug2vs&n2 m§8 elektrick®€ SethDzovli kladkostr
3 m (zvedani) + 3 m spou .
doba provozu = ( 8)m/min (sp =0,75min

PSi provozu

bez

pauzmimToje pracovat cca 30

40zdvi hac?ch kgy bISE n28006kKy dopravovany material.

Po dosagen?

(3nasobna dobapr ovozu) .

d onbi yn uptr ojveo ztu$S e3bla

po déleeyldn® ndid by zmrSaéoed b pimty z u v

Tato pauza jwe§zPHPn2ava dd anaSmpotiSedme ka .

DTl egi U vigek zdwiehuT)(ogdel®Seba u pSerugovan®ho pr
Pomal T z vih je topaha n@anug s atz ojvé8m2k a zved§n
Nen2 vhodnl pro zdvi h8n2 bSemen do vDtg?2 vilg
Volitelné KochranhD motoru pSed nadmhRrnou teplotou | ze
vybaveni:  ovladéani!).
9 Doba zapnuti elektrického pojezdu
Je-l i el ektrikéilaidk®stt®ogvivybaven pojezdem, mus2 provozovatel r ¢

dobu zapnuti elektrického pojezdu. Plati to zejména u velmi dlouhych tras pojezdu.

Typ pojezdu PSerugovanl Kratkodoby provoz (tg in min)
%)

Pojezdy s jednou rychlosti 40 % 30

Pojezdy se d v N mmahlostmi pojezdu 40/20 % 30*

*UdajopS2 pustn® doblD proyggu

sepchbkosahiujpokezdu.

Tabulka 17: Doba zapnuti pro pojezdy
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10 OdI| e h| ®mu?prowviadaci kabel

ovladaci kabel

odl ehltahm2 v

z8vNDsnl ovladal

Obr.44: UpevnDn? tahd!l eh|] en2 v

Pozor! Odl ehlteanl?u vi e t Seba upevnit tak, aby na ovl 8§
kladkostroje za tlal?2tkovIl otvdhuajle prepS2Sepuds

11 Maziva/ pomocné latky
111 PSevodovka
PSevodowkKa ojben2zho z8§vodu naplnhDna pSevodovim olejem. PSevodovk

Vi mDna oloejSee bjae

T pSi gener8ln2 opravh elektrick®ho SetRNDzov®ho kladkostroje
T pSi viditel n®m %%ni ku

T pSi siln®m odfuku odleh]lovac2ho ventilu

T po kagd®m otevSen2 pSevodovky

Pozor! Je tSeba zajpiSetviotdova@®b sy ksSé ni nach8§zel o spr §vi

Vi mDna ol ej e:
Na horn2 a doln?2 stranhD tRDlesa se nach8z2 vgdy jedna ol ejovs
PougitlT pSevodovi olej: Miner&. n2 olej; viskozita 220 mm|J/s p.

Mnogstvz ol epsdsledojaitabuicar et e v

Typ provedeni Mnogstv2 [ ml
SKO030/...; SK031/... 175
SKO070/...; SKO71/... 350
SK100/...; SK101/..., 525

Tabulka18: Mnogstv2 ol eje
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Lze poug2t n8sleduj2c2z druhy ol eje:

Vyrobce Oznalen?2 ol eje Poznamky

Tectrol © Tectrol Gear CLP 220

Tectrol © Tectrol Food CLP 220 PotravingSskl pr Tmy
Fuchs Europe © Renolin CLP 220

Mobil © Mobil SHC 630

Shell© Omala 220 S2 G220

Total © Carter EP 220

Castrol © Alpha SP 220

Tabulka 19: Druhy oleje

Pozor! Pougitl olej se mus2 zlikvidovat podle z8kor

112 f etz

Pozor! PSed prvn2m uvedea?2tmdidempproowaeau el ektrick®h
mus2 || 8§nky Seetll® ud @haczeatvzd 2 navim pSevodovim
Mazg§n2 SetNDzu:
1T fethDz magte bez zat2genz,.
1 Mazg&n2 grafovanlich ploch |18nkT Sethzu.
T frethDz ve vaku se mus2 rovnhDg namazat.
f fethNRz se mus?2 pSed opakovanim maz§&n2m olistit.
T Mnogstv2 maziva a | aszt8ositslmaszt8n2nas e rmvipez n2 ch podm2nk8ch mnD
1 FethNz se mus2 minim8lnnN kagdl 3. mRNs2c¢c namazat.
1 Intervaly mazéanisemusivp S2 padnN pot Seby / podl dgt. provozn2ch podm2nek zk.
1 VpSZpng provozn2ch podm2nek zpTsobuj2c2ch vysok® opot Seber

kluznlT Il ak, grafitovl prg&gek).

5 L

strana b

Obr.45: Maz§n2 SetDhDzu
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Nasledujici mazivajsoud o p o r u Imearze8 nk  Sévislist na prevoznich podminkéach:

Vyrobce Oznal en? Poznamky

Tectrol © Ol ej na SetNzy K5(

Tectrol © Tectrol Multi Spray XL Suché mazivo

Tectrol © Food Kettenspray PotravingSskl pr Tmy
Kliber © Kluberoil CA 1-460

Kliber © Kliberoil 4UH 1-1500 PotravingSskl pr Tmy
Castrol © Optimol Viscogen KL300

Fuchs Lubritech© Ceplattyn 300 Suché mazivo

Fuchs Lubritech© Stabylan 2001

Fuchs Lubritech© Stabylan 5006

Fuchs Lubritech© Decordyn 350

Fuchs Europe © Renolit SO-GFB Tuk

Kliber © Microlube GB 00 Tuk

Tabulka20: Maziva na SetRDzy

11.3 Kladnice a haky

Pozor! Valivg logiska h§ku @ SSetaldlon®rimgll m?2jch ppSolva
tukem na vaIUpWrﬁJtl’dcanz@DGBazdoihNaczch cykl pSAphad
t Dgkl ch podm?2 nkerka tngascahz efna2s ow I ch i ntervalech.

Maziva dopmazu§mensgl kgi sek:

Vyrobce Oznal en?
Tectrol © Tectrol Spezial-Fett LX 2
Fuchs Europe © Renolit Duraplex EP3
Fuchs Lubritech © Lagermeister LX EP2

Tabulka 21: Maziva pro | ogiska

11.4 Pojezd

Pozor! Pastorek a ozuben?2 pojezdovich kolSeldeprwvnélimel
doprovozuavpS2padhD noowg&zm2cth podm2nek namazat t
uplynuticcal0000 j 2zdn2ch cykl TpeepadpPpediAgpkiochopgadr
vkratg2ch Jasovich intervalech.

Mazi va do pmazaniorubedi: k

Vyrobce Oznal en?
Tectrol © Tectrol Spezial-Fett LX 2
Fuchs Europe © Renolit Duraplex EP3
Fuchs Lubritech © Lagermeister LX EP2

Tabulka 22: Maziva pro ozubeni

12 OpatSen2 pSi dosagen?2 teoretick® ¢givotnosti

PSi dosagen? teor etziack?@ egni2v ontenboos tjie hjoe stoSuelbSast i podrobit gener §
zlikvidovat.

Kt omu | e tS’eba,inkvidovatv maziva, jako jsou oleje a tuky, po
materi 8ly je t8ebaladevzdasrpbBdtdBn@d@rmahab8&materi 8l u.
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13 Vzor ES prohl 8gen? o shodD
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